MADE FOR BUILDING
BUILT FOR LIVING
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VORWORT

HEBE-
SYSTEME

Anhand dieser Broschiire méchten wir Ihnen im Wesentlichen einen Uberblick tiber die von uns eingebauten Hebesysteme
geben, fiir die wir eine entsprechende EG-Konformitétserklarung erlangt haben.

Kriterien fiir die Wahl des zu verwendenden Hebesystems sind die jeweilige Einbauart, die Lage des Elementes bei
Transport und Montage, ein werk- oder bauseitiger Einbau und der kostenseitige Aspekt.

Wir beziehen uns beim nachfolgenden Inhalt auf

+ in die Plattenebene sichtbar eingebaute Hebemittel fiir Wand-, Decken- und Dachelemente
+ in die Plattenebene verdeckt eingebaute Hebemittel fiir Wand-, Decken- und Dachelemente
* bauseitig eingebaute Hebemittel

Neben einer ausfiihrlichen Beschreibung, den Einbau und die Anwendung betreffend, finden Sie in dieser Broschiire auch
eine detaillierte Ubersicht zu den jeweiligen Hebesystemen mit EG-Konformitétserklarung sowie die dazugehérigen
Zertifikate.

02



UBERSICHT UBER DIE HEBESYSTEME MIT EG-KONFORMITATSERKLARUNG

W-SYSTEM (WALL-SYSTEM)

Manipulation von Wandelementen
unter Verwendung von Einweg-Hebeschlaufen

F-SYSTEME (FLOOR-SYSTEMS)

FD-SYSTEM (FLOOR DIAGONAL-SYSTEM)

Manipulation von Decken- und Dachelementen
mit Diagonalbohrung unter Verwendung von Einweg-
Hebeschlaufen

FB-SYSTEM (FLOOR BOLT-SYSTEM)

Manipulation von Decken- und Dachelementen
mit Bohrung unter Verwendung von Einweg-Hebe-
schlaufen und wiederverwendbarem Sicherheitsbolzen

VLS-SYSTEME (VISIBLE LIFTING-SYSTEMS)
VLS-SYSTEM TYP VLS W UND TYP VLS D

Manipulation von Wand-, Decken- und Dachelementen
unter Verwendung von Einweg-Hebeschlaufen und
Bolzen

VLS-SYSTEM TYP VLS S
Manipulation von Decken- und Dachelementen

unter Verwendung von Einweg-Hebeschlaufen und
Bolzen

Beachten Sie bitte bei allen Systemen die landerspezifischen Sicherheits-

bestimmungen und achten Sie auf die vorgeschriebene personliche

Schutzausriistung und Baustelleneinrichtung.
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ZERTIFIKAT

EG- KONFORMITATS-ERKLARUNG
nach EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Der Unterzeichnete: Dipl.-Ing. Dr. techn. Erich Moschik
Zvilingenieur fiir Maschinenbau, A-9300 St. Veit/Glan

bescheinigt, dass die Gesamtanlage

1. Art: KLH Hebesysteme
zum Heben von Wand- und Deckenelementen
bestehend aus Hebeschlaufen Fabr. Pewag und Bolzen

2. Typen: W 1000, W 2500, FD 1000, FD 2500, FB 1000, FB 2500
3. Baujahr: 2012 / Anpassungspriifung 2021
4. Anwender: KLH Massivholz GmbH, A-8842 Teufenbach-Katsch, Gewerbestralle 4

KLH Massivholz Wiesenau GmbH, A-9400 Wolfsberg, Schwemmtratten 7

folgenden Bestimmungen und Normen entspricht:

- Bestimmungen der EG-Richtlinien:

2006/42/EG Maschinenrichtlinie
- harmonisierte Normen

EN ISO 12100-1 Leitsétze zur Risikobeurteilung, Sicherheit von Maschinen und Anlagen

EN 13854 Sicherheit von Maschinen — Quetschen von Korperteilen

EN 414 Sicherheit von Maschinen — Abfassen und gestalten von Sicherheitsnormen

EN 547-3 Sicherheit von Maschinen — Kérpermal3e des Menschen

EN 614-2 Sicherheit von Maschinen — Ergonomische Gestaltungsgrundsétze, Wechselwirkung
zwischen der Gestaltung von Maschinen und den Arbeitsaufgaben

EN ISO 14123 Sicherheit von Maschinen — Reduzierung des Gesundheitsrisikos durch Gefahrstoffe, die
von Maschinen ausgehen

EN 818-2 Kurzgliedrige Rundstahlketten fiir Hebezwecke - Sicherheit —
Teil 2: Mitteltolerierte Rundstahlketten fiir Anschlagketten - Gliteklasse 8

EN 953 Sicherheit von Maschinen - Gestaltung feststehender und beweglicher Schutzeinrichtungen

EN 1492-1 Textile Anschlagmittel - Sicherheit - Teil 1: Flachgewebte Hebebénder aus Chemiefasern fiir

allgemeine Verwendungszwecke

EN ISO 13857 Sicherheitsabsténde gegen das Erreichen von Gefdhrdungsbereichen mit den oberen und
unteren Gliedmal3en

BGBI.Nr. 450/1994 Arbeitnehmerinnnenschutzgesetz ASchG idF 100/2018

BGBI.Nr. 368/1998 Arbeitsstéttenverordnung AStV idF. BGBI Il Nr. 3092017

BGBI.Il  164/2000 Arbeitsmittelverordnung AM-VO idF. BGBI Il Nr. 21/2010

BGBI.Nr. 282/2008 Maschinensicherheitsverordnung MSVO idF BGBI Il 204/2018

BGBI.Nr. 21/2016 Niederspannungsgerateverordnung NspGV 2015

BGBI.Il 101/1997 Kennzeichnungsverordnung KennV idF BGBI Il 184/2015
Konformitétserkldrung 16.06.2012
Verléngerung 01.06.2021 =
Gliltig bis 31.05.2026 WS
St. Veit/Glan, 01.06.2021 o : /K

Dipl.-ing. DF: {cchn Erich quc;uk

Der Inhalt dieser Erkldrung entspricht DIN EN ISO/IEC 17050-1
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ZERTIFIKAT

EG- KONFORMITATS-ERKLARUNG
nach EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Der Unterzeichnete: Dipl.-Ing. Dr. techn. Erich Moschik
Zvilingenieur flir Maschinenbau, A-9300 St. Veit/Glan

bescheinigt, dass die Gesamtanlage

1. Art: VLS-Visible Lifting System
zum Heben von Wand- und Deckenelementen
bestehend aus Hebeschlaufen, TGH Stab und Einwegbolzen

2. Type: w1, w2, W3, W4, W5 — Wandelemente
D1, D2, D3 — Deckelemente
3. Baujahr: 2009 / Anpassungspriifung 2021
4. Anwender: KLH Massivholz GmbH, A-8842 Teufenbach-Katsch, Gewerbestral3e 4

KLH Massivholz Wiesenau GmbH, A-9400 Wolfsberg, Schwemmtratten 7
folgenden Bestimmungen und Normen entspricht:

- Bestimmungen der EG-Richtlinien:

2006/42/EG Maschinenrichtlinie
- harmonisierte Normen
EN ISO 12100-1 Leitsétze zur Risikobeurteilung, Sicherheit von Maschinen und Anlagen
EN 13854 Sicherheit von Maschinen — Quetschen von Kérperteilen
EN 414 Sicherheit von Maschinen — Abfassen und gestalten von Sicherheitsnormen
EN 547-3 Sicherheit von Maschinen — Kérpermal3e des Menschen
EN 614-2 Sicherheit von Maschinen — Ergonomische Gestaltungsgrundsétze, Wechselwirkung
zwischen der Gestaltung von Maschinen und den Arbeitsaufgaben
ENISO 14123 Sicherheit von Maschinen — Reduzierung des Gesundheitsrisikos durch Gefahrstoffe, die
von Maschinen ausgehen
EN 818-2 Kurzgliedrige Rundstahlketten fiir Hebezwecke - Sicherheit —
Teil 2: Mitteltolerierte Rundstahlketten fiir Anschlagketten - Giiteklasse 8
EN 953 Sicherheit von Maschinen - Gestaltung feststehender und beweglicher Schutzeinrichtungen
EN 1492-1 Textile Anschlagmittel - Sicherheit - Teil 1: Flachgewebte Hebebédnder aus Chemiefasern fiir
allgemeine Verwendungszwecke
EN ISO 13857 Sicherheitsabsténde gegen das Erreichen von Gefdhrdungsbereichen mit den oberen und
unteren Gliedmal3en
BGBI.Nr. 450/1994 Arbeitnehmerinnnenschutzgesetz ASchG idF 100/2018
BGBI.Nr. 368/1998 Arbeitsstéattenverordnung AStV idF. BGBI Il Nr. 3092017
BGBI.Il  164/2000 Arbeitsmittelverordnung AM-VO idF. BGBI Il Nr. 21/2010
BGBI.Nr. 282/2008 Maschinensicherheitsverordnung MSVO idF BGBI Il 204/2018
BGBI.Nr. 21/2016 Niederspannungsgeréteverordnung NspGV 2015
BGBLII 101/1997 Kennzeichnungsverordnung KennV idF BGBI Il 184/2015
Konformitétserklérung 16.06.2012
Verldngerung 01.06.2021
Giiltig bis 31.05.2026
St. Veit/Glan itsh e N el ST flory

Dipl.-hg. D e(hn ErichrMaschik
T v | G5

Der Inhalt dieser Erkldrung entspricht DIN EN ISO/IEC 17050-1
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ZERTIFIKAT

EG- KONFORMITATS-ERKLARUNG

nach EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Der Unterzeichnete: Dipl.-Ing. Dr. techn. Erich Moschik
Zvilingenieur fiir Maschinenbau, A-9300 St. Veit/Glan

bescheinigt, dass die Gesamtanlage

1. Art: VLS-S Visible Lifting System
zum Heben von Deckenelementen
2. Type: S1, S2, S3, S4 — Deckenelemente
3. Baujahr: 2021
4. Anwender: KLH Massivholz GmbH, A-8842 Teufenbach-Katsch, Gewerbestral3e 4

KLH Massivholz Wiesenau GmbH, A-9400 Wolfsberg, Schwemmtratten 7

folgenden Bestimmungen und Normen entspricht:

- Bestimmungen der EG-Richtlinien:

2006/42/EG Maschinenrichtlinie
- harmonisierte Normen
EN ISO 12100-1 Leitsatze zur Risikobeurteilung, Sicherheit von Maschinen und Anlagen
EN 13854 Sicherheit von Maschinen — Quetschen von Kérperteilen
EN 414 Sicherheit von Maschinen — Abfassen und gestalten von Sicherheitsnormen
EN 547-3 Sicherheit von Maschinen — Kérpermal3e des Menschen
EN 614-2 Sicherheit von Maschinen — Ergonomische Gestaltungsgrundséatze, Wechselwirkung
zwischen der Gestaltung von Maschinen und den Arbeitsaufgaben
EN ISO 14123 Sicherheit von Maschinen — Reduzierung des Gesundheitsrisikos durch Gefahrstoffe, die
von Maschinen ausgehen
EN 818-2 Kurzgliedrige Rundstahlketten fiir Hebezwecke - Sicherheit —
Teil 2: Mitteltolerierte Rundstahlketten fiir Anschlagketten - Gliteklasse 8
EN 953 Sicherheit von Maschinen - Gestaltung feststehender und beweglicher Schutzeinrichtungen
EN 1492-1 Textile Anschlagmittel - Sicherheit - Teil 1: Flachgewebte Hebebédnder aus Chemiefasern fiir
allgemeine Verwendungszwecke
EN ISO 13857 Sicherheitsabsténde gegen das Erreichen von Gefdhrdungsbereichen mit den oberen und
unteren GliedmalRen
BGBI.Nr. 450/1994 Arbeitnehmerinnnenschutzgesetz ASchG idF 100/2018
BGBI.Nr. 368/1998 Arbeitsstattenverordnung AStV idF. BGBI Il Nr. 309/2017
BGBI.Il  164/2000 Arbeitsmittelverordnung AM-VO idF. BGBI Il Nr. 21/2010
BGBI.Nr. 282/2008 Maschinensicherheitsverordnung MSVO idF BGBI Il 204/2018
BGBI.Nr. 21/2016 Niederspannungsgeréateverordnung NspGV 2015
BGBI.Il 101/1997 Kennzeichnungsverordnung KennV idF BGBI Il 184/2015
Konformitétserkldrung 16.06.2021
Giiltig bis 15.06.2026
St. Veit/Glan s w
&, AEs/
Dipl.-ng. v ErichrMaschik

~ Yel

Der Inhalt dieser Erkldrung entspricht DIN EN ISO/IEC 17050-1
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SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL

01

In die Plattenebene sichtbar eingebaute Hebemittel

entsprechen dem standardgeméBen Einbau von
Einweg-Hebeschlaufen bei Wand-, Decken- und Dach-
elementen. Entsprechend der jeweiligen Hebelast werden
Schlaufen des Typs Pewag 1000 bzw. Pewag 2500 ver-

wendet.

TYPENUBERSICHTSTABELLE

IN DIE PLATTENEBENE SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL

Die 30 mm Bohrung fiir das Einsetzen der Hebeschlaufe
ist sichtbar. Bei Sichtflichen empfehlen wir, diese Boh-
rung bauseits mit einem 35 mm Bohrer nachzubohren
und mit einem Echtholzstoppel zu schlief3en.

Je nach Einbau unterscheidet man zwischen dem
W-System, FD-System und FB-System.

T | E e B B £
£ £ =L = =g =g
= - _ = 5 £3 £3 =5
= = = == = = == ==
e | 2| 8| 8158 |53 58 =3 S
5 | S = s | 25 ¥ %5 Z s =
I~ @ ® o 2 o 5 o0 5 o 5 = o
= ft < = =1 C = C o = = =
o = 2 2 © © L2 2 L 2 L2 <
= 5 5| = | 5| 5| =2 S @ 5@ S £
= 5 o o é; w (A (Al (A o g g
9] © . . . . 5 . it
12 = = = = s 2L S B = =
> 3] = = = = B
) n = S = E El= El= El= El= o
W 1000 Pewag 1000 60 500 1 2 1000 2000 nicht zulassig nicht zuléssig vertikal
W 2500 Pewag 2500 125 500 1 2 2500 5000 nicht zulassig nicht zulassig vertikal
FD 1000 Pewag 1000 60 500 1 4 1000 1000 1500 3000 horizontal
FD 2500 Pewag 2500 125 500 1 4 2500 2500 3750 7500 horizontal
FB 1000 Pewag 1000 60 500 1 4 1000 1000 1500 3000 horizontal
FB 2500 Pewag 2500 125 500 1 4 2500 2500 3750 7500 horizontal
Beispiel: Wandelement 1.600kg erforderliches System: 2 Stk W 1000
Deckenelement 2.400kg erforderliches System: 4 Stk FB 1000 oder FD 1000
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SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL

W-SYSTEM
(vertikale Plattenmanipulation von Wandelementen)

Neigungswinkel
45° - 60°

__...-*l KLH® wandele™®
F-SYSTEME
FD-System (horizontale Plattenmanipulation von
Decken- und Dachelementen - Diagonalbohrung)
-

=

s 5= _:}._;F"I/N:gungswinkel
f e L 45° - 60°

. N Nl > i
FB-System (horizontale Plattenmanipulation von L S { fﬁf «\?;A@Q
Decken- und Dachelementen - Schlaufe mit Bolzen) T =
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SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL BEI WANDELEMENTEN

DARSTELLUNG VON SICHTBAR EINGEBAUTEN HEBEMITTELN BEI WANDELEMENTEN (W-SYSTEM)

PLATTENRANDAUSBILDUNG BEIM W-SYSTEM

In der nachfolgenden Darstellung sind die Mindestrandabstédnde von der Hebeschlaufenbohrung zum belasteten Rand

dargestellt.
Standard Falzausbildung Abschragung
=<l
i f v 1
r— Y
[ M [ ¥ b,
2 = el T To o= R o
— | — 0 — 0
e | A A
b 2 N ——y LS 1 % o —
= 230 g | 230 = @30
= I [
Ay () o
[ o) [5}
= z E
© © ©
= = =
® | ® @
= = =
. i~ ~
B _ I

Die Bohrungen fiir Hebeschlaufen werden vom Kunden in die Elementpléne eingezeichnet.

Die Positionierung der Hebeschlaufenbohrung ist auf den Randabstand, den Schwerpunkt und auf die Einbaulage des
Elementes abzustimmen. Der jeweilige Systemtyp wird vom Kunden angegeben.

Der maximale Langsabstand bei 2 eingebauten Schlaufen betrégt 600 cm.
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SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL BEI WANDELEMENTEN

SCHEMATISCHE DARSTELLUNG ZUM SYSTEM W 1000

Plattenstédrke von 60 mm - 500 mm,
1 Schlaufe bzw. 2 Schlaufen

1 Schlaufe
max. 1.000 kg
Plattengwicht

SCHEMATISCHE DARSTELLUNG ZUM SYSTEM W 2500

Plattenstédrke von 125 mm - 500 mm,
1 Schlaufe bzw. 2 Schlaufen

1 Schlaufe
max. 2.500 kg
Plattengewicht

2 Schlaufen
max. 2.000 kg
Plattengewicht

2 Schlaufen
max. 5.000 kg
Plattengewicht




SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL BEI DECKEN- UND DACHELEMENTEN

DARSTELLUNG VON SICHTBAR EINGEBAUTEN HEBEMITTELN
BEI DECKEN- UND DACHELEMENTEN (F-SYSTEM)

Beim F-System gilt es zwischen dem FD-System und dem FB-System zu unterscheiden. Das FD-System besteht aus

Hebeschlaufen, das FB-System aus Hebeschlaufen mit Bolzen.

PLATTENRANDAUSBILDUNG BEIM F-SYSTEM

In der nachfolgenden Darstellung sind die Mindestrandab-
stdinde bzw. empfohlenen Randabstdande von der Hebe-
schlaufenbohrung zum belasteten Rand ersichtlich.

Mindest-
randabstand
150

prm—. L1

I KLH®-DeckeneIementl /)

Y Beiilage bei

Sichtoberflachen

Die Bohrungen fiir Hebeschlaufen werden vom Kunden in die Elementplane eingezeichnet.

Die Positionierung der Hebeschlaufenbohrung ist auf den Randabstand, den Schwerpunkt und auf die Einbaulage des

Elementes abzustimmen. Der jeweilige Systemtyp wird vom Kunden angegeben.

Der maximale Langsabstand bei 2, 3 bzw. 4 eingebauten Schlaufen betragt 600 cm.

Falzausbildung

2 30
e
¥ . KLH®-Deckenelement:
RN | |
| |
L] - ]
Beilage bei
= 5 Sichtoberflachen
150

Standard
M
|
200 I

vl — 0 30

KLH®-Deckenelement
i

|
Beilage bei

Sichtoberflachen

Abschragung

|
|

KLH®-Deckenelement:

h |
Beilage bei

Sichtoberflachen
150
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SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL BEI DECKEN- UND DACHELEMENTEN

SCHEMATISCHE DARSTELLUNG ZU DEN SYSTEMEN FD 1000 / FB 1000

Plattenstarke von 60 mm - 500 mm,
1 Schlaufe bzw. 2, 3 oder 4 Schlaufen

1 Schlaufe 2 Schlaufen
max. 1.000 kg
Plattengewicht

Plattengewicht /

3 Schlaufen ;[“a .\\h . 4 Schlaufen . \
max. 1.500 kg A \/ max. 3.000 kg | <
Plattengewicht ’___-;;39‘2} f_.#' Plattengewicht o s
| > (<5
. '\2@9‘*
. H\\b’ ;
ki H?:ﬁ'\*-r" =
SCHEMATISCHE DARSTELLUNG ZU DEN SYSTEMEN FD 2500 / FB 2500
Plattenstarke von 125 mm - 500 mm,
1 Schlaufe bzw. 2, 3 oder 4 Schlaufen
] (|
¢ A
1 Schlaufe 2 Schlaufen I

max. 2.500 kg
Plattengewicht

Plattengewicht /

4 Schlaufen
max. 7.500 kg

3 Schlaufen
max. 3.750 kg

Plattengewicht Plattengewicht

/
max. 1.000 kg {/ ”ﬂ“\
o

/
max. 2.500 kg { ’A“\
B
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SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL BEI DECKEN- UND DACHELEMENTEN

GENERELLES ZUM EINBAU DER EINWEG-HEBESCHLAUFEN

Die Art des Hebesystems wird im Zuge der Arbeitsvor-
bereitung festgelegt und vom Kunden bestellt. Grund-
satzlich werden die Hebeschlaufen werkseitig eingebaut.
Ausnahme: bei stehendem Transport und Platten mit
F-Systemen werden Hebeschlaufen im W-System fiir die
Be- und Entladung eingebaut. Nach dem Entladen sind

EINBAU DER SCHLAUFEN BEIM FD-SYSTEM

1. Hebeschlaufe in die Bohrung einsetzen

3. Hebesituation mit eingebautem FD System.

Randabstand (Bohrung zu Bohrung) 100 mm. Bohrungsanordnung
45 Grad zur Faserrichtung. Siehe Foto

die mitgelieferten Systemkomponenten im F-System fiir
die Montage vor Ort einzubauen (siehe auch Seite 27).
Dabei ist sicherzustellen, dass die fiir das jeweilige
Element vorgesehenen Schlaufen bzw. Bolzen entspre-
chend der unten angefithrten Darstellungen eingebaut
werden.

2. Schlaufe durch das zweite Loch zurlckfiihren
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SICHTBAR EINGEBAUTE HEBEMITTEL BEI DECKEN- UND DACHELEMENTEN

EINBAU DER SCHLAUFEN BEIM FB-SYSTEM

1. Schlaufe in Bohrung einsetzen 2. Schlaufennaht nicht im Bereich des Bolzens oder des Hebehakens

situieren

3. Bolzen mit der Sicherungsklammer nach unten einsetzen und 4. Hebesituation mit eingebautem FB System

entsprechend situieren
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VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

02 IN DIE PLATTENEBENE VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

02.1 VLS SYSTEM TYP VLS W UND TYP VLS D

Das nachfolgend dargestellte VLS-System Typ VLS W
und Typ VLS D ist ein, im eigenen Hause entwickeltes
Hebesystem und eignet sich insbesondere zum Heben
von Elementen mit Sichtoberflachen.

Das VLS-System wird werkseitig eingebaut, es ist keine
Bohrung ersichtlich. Nach der Montage wird lediglich die
Hebeschlaufe biindig abgeschnitten, das Ausstoppeln auf
der Baustelle ist hinfallig.

TYPENUBERSICHTSTABELLE VLS SYSTEM TYP VLS W UND TYP VLS D FUR WAND-, DECKEN- UND DACHELEMENTE

= = e . g g
E £ -8 - L =g
=t _ (== [=En=1 c S (=
s | | | | 28 | =% =2 =2 c
° o 8 - = = 53 53 (S
w 5 - g g S5 S5 55 55 =
& 2 @ o 2 = o0 5 ] o 5 a
= c = 5 = S © S © S © S © =
a o Qo i) = © 9L o L o L o 3 o g
2 = E = = = T o T o ) ) £
E ® o o 3 ) = & =& =& =& <
Z z £ 5 < 5 45 sp= ke p 5
%) ] £ € € = € E E £ € E € e o
VLS W2 liegend/stehend 75 90 1 2 500 1000 nicht zulassig nicht zulassig vertikal
VLS W2 D liegend/stehend 75 90 1 2 1000 2000 nicht zuléssig nicht zuldssig vertikal
VLS W3 liegend/stehend 95 120 1 2 800 1600 nicht zulassig nicht zulassig vertikal
VLS W3 D liegend/stehend ©55) 120 1 2 1600 3200 nicht zuléssig nicht zuléssig vertikal
VLS W4 liegend/stehend 125 185 1 2 800 1600 nicht zulassig nicht zulassig vertikal
VLS W4 D liegend/stehend 125 185 1 2 1600 3200 nicht zuldssig nicht zuldssig vertikal
VLS W5 liegend/stehend 190 500 1 2 800 1600 nicht zulassig nicht zulassig vertikal
VLS W5 D liegend/stehend 190 500 1 2 1600 3200 nicht zuldssig nicht zuldssig vertikal
VLS D1 liegend 60 500 1 4 700 700 1400 2100 horizontal
VLS D1 stehend 60 500 1 4 700 1400 1400 1400 vertikal
VLS D1 D liegend 60 500 1 4 1400 1400 2800 4200 horizontal
VLS D1 D stehend 60 500 1 4 1400 2800 2800 2800 vertikal
VLS D2 liegend 90 500 1 4 1050 1050 2100 3150 horizontal
VLS D2 stehend 90 500 1 4 1050 2100 2100 2100 vertikal
VLS D2 D liegend 90 500 1 4 2100 2100 4200 6300 horizontal
VLS D2 D stehend 90 500 1 4 2100 4200 4200 4200 vertikal
VLS D3 liegend 140 500 1 4 1750 1750 3500 5250 horizontal
VLS D3 stehend 140 500 1 4 1750 3500 3500 3500 vertikal
VLS D3 D liegend 140 500 1 4 3500 3500 7000 10500 horizontal
VLS D3 D stehend 140 500 1 4 3500 7000 7000 7000 vertikal

15



VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

VLS-SYSTEM
am Bespiel eines Wandelementes - System VLS W2

Neigungswinkel
I45" -60°

VLS-SYSTEM
am Bespiel eines Deckenelementes - System VLS D2

Neigungswinkel
45° - 60°
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VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

DARSTELLUNG VON IN DIE PLATTENEBENE VERDECKT EINGEBAUTEN HEBEMITTELN -
DAS VLS-SYSTEM BElI WAND-, DECKEN- UND DACHELEMENTEN

PLATTENRANDAUSBILDUNG BEIM VLS-SYSTEM

Der Einbau erfolgt werkseitig und ausschlieBlich auf Basis
der nachfolgenden Randausbildungen.

Die 25 mm Bohrungen fiir die Hebeschlaufen werden vom
Kunden in die Elementpléne eingezeichnet.

Die Positionierung dieser Bohrung ist auf den Randab-
stand, den Schwerpunkt und auf die Einbaulage des Ele-
mentes abzustimmen.

Der Kunde bestellt im Zuge der Auftragsabwicklung das
VLS-System als solches. Der jeweils zur Anwendung kom-
mende Typ wird von uns gemeinsam mit dem Kunden
festgelegt.

Der maximale Langsabstand bei 2, 3 bzw. 4 eingebauten
Schlaufen betragt 600 cm.

VLS-SYSTEM BEI VERTIKALER PLATTENMANIPULATION (BEISPIELSWEISE BEI WANDELEMENTEN)

Mogliche Systeme finden Sie in der Typentibersicht.

Als solche gelten VLS W2 bis VLS W5 sowie VLS W2 D bis VLS W5 D

Nachfolgend finden sie eine Darstellung der Randabsténde bei VLS W-Systemen:

Standard

130
130

Abschragung

‘(_
225

 KLNO-Wandstemient, [

KLH®-Wandelement

Falzausbildung

i|
o | —%
@
— o
[ ©
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=
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@
-
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<
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VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

VLS-SYSTEM BEI HORIZONTALER PLATTENMANIPULATION (BEISPIELSWEISE BEI DECKEN- UND DACHELEMENTEN)

Mogliche Systeme finden Sie in der Typeniibersicht.
Als solche gelten VLS D1 bis VLS D3 sowie VLS D1 D bis VLS D3 D

Nachfolgend finden sie eine Darstellung der Randabsténde bei VLS D-Systemen:

Standard Abschragung Falzausbildung

130 130 130
- . — -
| |\ —p25 | i 025 | .

@25

=Y

; : - — Yy =% i
|| KLH® Decken-/Dachelement 2 \ _|KLH® Decken-/Dachelement 1.‘ | KLI_-I® Decken-/Dachelement

s S ; T E e : . .
i EANE =1 | A vl

| | [ [

= 80 = 80

SCHLAUFENEINBAU EINFACH ODER DOPPELT
Grundsétzlich werden die Hebeschlaufen einfach einge-
baut. Bei entsprechend hohen Lasten kann die Schlaufe
doppelt eingebaut werden.
Beispiel VLS W3 Beispiel VLS W3 D

Bei doppelt eingebauten Schlaufen ist es wichtig, dass der
Hebehaken bei beiden Schlaufen eingehakt wird.
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VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

02.2 VLS-SYSTEM TYP VLS S

Das VLS-System vom Typ VLS Sist eine Weiterentwicklung die Hebeschlaufe im Bohrloch (mit Durchmesser 68 mm)
fiir die horizontale Manipulation von Decken- und Dach- verstaut. Nach der Montage ist die Bohrung an der
elementen. Es wird ebenfalls werkseitig eingebaut und Plattenoberseite durch den Auftraggeber zu verschlieBen.

TYPENUBERSICHTSTABELLE VLS-SYSTEM TYP VLS S FUR DECKEN- UND DACHELEMENTE

~ ~
_ _ _ _ 3 s s
= = [N [ oo o o 3
£ £ =5 =5 | =5 = -
—_ — c S c S c > N N
= i= = = & = =g - o~ (32] = Te)
= © © ~ = 5 = 5 =5 S = = = =
~ < = = L w S w Lw = c £ < E
= 5 = g 55| 55| £5 L = =i
o | B E 8 2 | B | 25| 23 2 5 2 52
o 2 s 2 3 E g2 | 22| 23 = $ =z 8= s
2 5 = 5 = = S 5% | 5B £ s T £ ST
= = o o B n a g a g a3 c c 2 = = B
@ © . . . E . L [} o () =
2 = £ 3 £ - 5 'y 55
& & £ £ £ £ € E € E £ E a e @ & £
VLS S1 600 80 95 2 4 600 900 1800 horizontal nicht zulassig -
VLS S1 600 100 360 2 4 800 1200 2400 horizontal nicht zulassig zulassig
VLS S2 1000 120 360 2 4 900 1350 2700 horizontal nicht zuléssig zuléssig
VLS S3 | 2500 140 360 2 4 1400 2100 4200 horizontal - zulassig
VLS S4 | 2500 180 360 2 4 2500 3750 7500 horizontal - zulassig
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VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

VLS-SYSTEM BEI HORIZONTALER PLATTENMANIPULATION (BEISPIELSWEISE BEI DECKEN- UND DACHELEMENTEN)

Mogliche Systeme finden sie in der Typeniibersicht. Als solche gelten VLS S1 bis VLS S4.

Darstellung der Randabstiande bei VLS S-Systemen

(der in Rot markierte Bereich darf nicht bearbeitet werden):

‘ Oben bei Verladung

Bolzen @16mm

—= i Beispiele einer zuldssigen Randbearbeitung:
WSI
970 90 Falzbrett 225
T 1 T T T
Oben bei Verladung
T H\UUUUUUU ~
‘ A 5]
\H‘\H‘H\‘
‘ I =
—_=—==----- === 4 BolzenlDlem/"\M 77777
A |
A R A —=x |
AR
R R
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R
AL At
A
o
R R 3
A R A A Stufenfalz
L
R
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Bolzen B16mm — 7T

Bolzen @16mm
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VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

EINBAU DER SCHLAUFEN BEIM SYSTEM VLS S

1. Schlaufe und Bolzen in Bohrung einsetzen

2. Hebesituation mit eingebautem System VLS S 3. Transportsituation mit eingerollter Schlaufe im Bohr-
loch

21



VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

SCHEMATISCHE DARSTELLUNG ZUM SYSTEM VLS S1

Plattenstarke von 80 mm - 95 mm,
2, 3 oder 4 Schlaufen

2 Schlaufen L) 3 Schlaufen ) 4 Schlaufen
max. 600 kg I,u"x_ max. 900 kg ,;f max. 1.800 kg
Plattengewicht [ Plattengewicht Plattengewicht

&y
(&@
o@
H——

H# -
Plattenstarke von 100 mm — 360 mm,

2, 3 oder 4 Schlaufen

2 Schlaufen L) 3 Schlaufen [) 4 Schlaufen

max. 800 kg ™, max. 1.200 kg 7 max. 2.400 kg

Plattengewicht [ Plattengewicht Plattengewicht

’ '\39‘9
f <=
- \2\®‘
S

%

.

-'__-\.._x:h_r.__:_.-
SCHEMATISCHE DARSTELLUNG ZUM SYSTEM VLS S2

Plattenstarke von 120 mm — 360 mm,

2, 3 oder 4 Schlaufen

2 Schlaufen L) 3 Schlaufen [) 4 Schlaufen

max. 900 kg ,-'qx__ max. 1.350 kg ,Ilf max. 2.700 kg

Plattengewicht | Plattengewicht Plattengewicht
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VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

SCHEMATISCHE DARSTELLUNG ZUM SYSTEM VLS S3

Plattenstarke von 140 mm — 360 mm,
2, 3 oder 4 Schlaufen

2 Schlaufen L) 3 Schlaufen ) 4 Schlaufen |
max. 1.400 kg I,‘:_ max. 2.100 kg P 8 max. 4.200 kg 4
Plattengewicht b Plattengewicht [ _\ Plattengewicht \
e \
F ) ___.f_.
<\JEQQ’ | .'_.__.-_
QQJ I . y
® (
L =

:K-“-“-.a- -
SCHEMATISCHE DARSTELLUNG ZUM SYSTEM VLS S4
Plattenstédrke von 180 mm — 360 mm,
2, 3 oder 4 Schlaufen
2 Schlaufen L) 3 Schlaufen y 4 Schlaufen |‘
max. 2.500 kg &, max. 3.750 kg P max. 7.500 kg \
Plattengewicht i Plattengewicht | _\ Plattengewicht
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VERDECKT EINGEBAUTE HEBEMITTEL

HORIZONTALE PLATTENMANIPULATION MIT DEM SYSTEM VLS S1 BIS VLS S4

Die Systeme VLS S1 bis VLS S4 sind ausschlieBlich fiir eine horizontale Plattenmanipulation bei Verladung, Transport,

Entladung und Montage zugelassen.

. '.Neigungswinkel
45° - 60°

1. Entlade- und Montagesituation mit eingebautem
Montage-Hebesystem Typ VLS S

VERTIKALE PLATTENMANIPULATION MIT DEM SYSTEM VLS S1 BIS VLS &4

Bei vertikaler Plattenmanipulation — beispielsweise bei stehendem Transport —ist fiir die Be- und Entladung ein zusatzliches

Ablade-Hebesystem (W-System oder VLS-System Typ VLS W) vorzusehen. Nach dem Ablegen des Elementes in horizon-

taler Position ist das Hebegehange in das Montage-Hebesystem VLS S umzuhédngen.

Neigungswinkel
' 45° - 60°

1. Entladesituation mit eingebautem Ablade-Hebesystem
(W-System oder Typ VLS W)

. '.Neigungswinkel
45° - 60°

2. Montagesituation mit eingebautem Montage-Hebesys-

tem Typ VLS S
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BAUSEITS EINGEBAUTE HEBEMITTEL

03

WURTH ASSY® TRANSPORTANKERSYSTEM

Das nach Maschinenbaurichtlinie zertifizierte Hebesys-
tem besteht aus einem Kugelkopfanker (3 t) und einem
dazu abgestimmten ASSY® 4 COMBI T Transportan-
kerschraubenprogramm. Es zeichnet sich durch einfache
Montage bzw. Handhabung und einen breiten Anwen-

BAUSEITS EINGEBAUTE HEBEMITTEL

dungsbereich aus. Zur Montage werden je nach Einsatz-
fall ein Forstnerbohrer @ 70 mm sowie eine Sechskant-
nuss SW 17 bzw. RW 40 Antrieb benétigt - zum Anheben
der Lasten ein zuldssiges Gehédnge und gegebenenfalls
eine ausgleichende Traverse.

Erfahrungsgeméaf eignet sich das Wirth Hebesystem

sehr gut bei horizontaler Plattenanlieferung und horizon-
taler Plattenmanipulation (beispielsweise bei Deckenele-
menten). Die hochsten Lasten werden im Anwendungsfall
einer auf Schragzug belasteten Schraube bei passgenauer
70 mm Einfréasung des Kupplungskopfes erreicht.

Eine Verwendung der ASSY® Transportankerschrauben
in den Stirnflichen von Brettsperrholz ist auch moglich.
In der Regel werden bei diesem Transportfall zwei An-
héngepunkte angesetzt. Im Vergleich zum horizontalen
Plattentransport mit 4 Anhangepunkten kénnen in diesen
Féllen nur geringere Lasten bzw. geringere Bauteilgrof3en
transportiert werden, und es sind dabei die Hebeprozesse
(stehendes Bauteil / Aufrichten des Bauteils) zu bertick-
sichtigen.

Die Tragfahigkeit des Transportankers in Verbindung mit
der ASSY 4 Combi T Transportankerschraube bzw. ASSY
3.0 Kombi-Transportankerschraube muss vor jedem
Transportvorgang gemél Priifbericht / Gutachterlicher
Stellungnahme gepriift werden und ist separat nachzu-

weisen.

Eine ausfiihrliche Betriebsanleitung, Traglasttabellen,
Zertifizierungsnachweis nach Maschinenbaurichtlinie,
Gutachterliche Stellungnahmen und Verarbeitungshin-
weise stehen unter www.wuerth.de/assy als Download
zur Verfligung.
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ENTLADUNG UND ZWISCHENLAGERUNG

04 ENTLADUNG UND ZWISCHENLAGERUNG

RICHTLINIE FUR W-SYSTEME BEI STEHENDER UND LIEGENDER VERLADUNG
Gemaf EN 818-2 ist ein hochfestes Hebemittel (Mindestdurchmesser 10 mm) zu verwenden.

Bitte beachten Sie nachfolgenden Ablauf:

+ Sichtpriifung der eingebauten Einweg-Hebeschlaufen
+ Einhaken in alle eingebauten Hebeschlaufen
(Hakenoffnung nach auf3en, siehe Darstellung) Einhaken in die Hebeschlaufen
* Maximalabstand der Anschlagpunkte 6 m
»  Neigungswinkel des Hebegehanges 45° - 60° i

Neigungswinkel
45° - 60°

T

element ——

Heben des Wandelementes
aus liegender Position

Zugrichtung
110°

I e R R e T e S S Sy S A Sl

Aot P E NG Bor o g P g B B Ao AN b By v T s |.:.3,‘_-.‘-

Ladegutsicherung geméaB der gesetzlichen Vorschriften und Bestimmungen
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ENTLADUNG UND ZWISCHENLAGERUNG

RICHTLINIEN FUR F- UND VLS-SYSTEME BEI STEHENDER UND LIEGENDER VERLADUNG

Gemaf EN 818-2 ist ein hochfestes Hebemittel (Mindestdurchmesser 10 mm) zu verwenden.

Bitte beachten Sie nachfolgenden Ablauf:

DECKE/DACH LIEGENDER TRANSPORT

+ Sichtpriifung der eingebauten Einweg-Hebeschlaufen

+ Einhaken in alle eingebauten Hebeschlaufen
(Hakenodffnung nach auB3en, siehe Darstellung)

+ Maximalabstand der Anschlagpunkte 6 m

* Neigungswinkel des Hebegehanges 45° - 60°

DECKE/DACH STEHENDER TRANSPORT
Entladung bei F- und VLS-Systemen

Die Entladung erfolgt tiber die werkseitig eingebauten
Hebeschlaufen. Die Platte wird horizontal und gesichert
abgelegt.

Montage beim VLS-System

Beim System VLS D wird das Hebegehénge auch in die
verbleibenden, werkseitig eingebauten Schlaufen einge-
hakt und das Element versetzt.

Beim System VLS S1 bis S4 wird das Hebegehdnge vom
Ablade-Hebesystem in das Hebesystem VLS S1 bis 54 fiir
die Montage umgehéngt.

Montage beim F-System

Die Hebeschlaufen werden nach dem Entladen im
F-System in alle werkseitig vorbereiteten Bohrungen
eingebaut und das Element versetzt (siehe Einbau
F-System Seite 13/14).

Neigungswinkel
L 45° -60°

g .Neigungswinkel

45° - 60°

g .Neigungswinkel

45° - 60°
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MONTAGE

05 MONTAGE

VERTIKALE ELEMENTMONTAGE
BEl WANDELEMENTEN

WANDELEMENT FIXIEREN

*  Wand in Einbauposition bringen -
auf Lagesicherung der Wand achten

Richtstitze

Verschraubung

KRANHAKEN AUSHANGEN

+ Beachten Sie die jeweils geltenden Arbeitnehmer-
schutzvorschriften und sonstigen Bestimmungen

e [

'_,_.f"f Richtstutze\h
L
i
4 “\.\

e

Verschraubung

EINWEG-HEBESCHLAUFE ENTSORGEN

+  EAK 200 139 Kunststoffe aus System-Hausmiill

« EAK 170 203 Kunststoff aus Bau- und Abbruchabfall

+ It. EU-Abfallentsorgung tiber Restmiill

HORIZONTALE ELEMENTMONTAGE

BElI DECKEN- UND DACHELEMENTEN

DECKEN-/DACHELEMENT FIXIEREN

+ Decken-/Dachelement in Einbauposition bringen -
auf Lagesicherung achten

KRANHAKEN AUSHANGEN

+ Beachten Sie beim Betreten der Decken- bzw. Dach-
elemente die jeweils geltenden Arbeitnehmerschutz-
vorschriften und sonstigen Bestimmungen

BEI ANWENDUNG DES VLS-SYSTEMS
HEBESCHLAUFEN DURCHTRENNEN

+ Tragen von Sicherheitshandschuhen und Verwendung
eines Sicherheitsmessers laut Arbeitnehmerschutz-
verordnung
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